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Nonlinear versus linear local earthquake location and uncertainty calculation
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Summary

A precise earthquake location and location error estimation is a crucial element in many
seismological applications such as local earthquake tomography, seismicity and seismic
hazard assessment. Location error estimates may also be crucial to establish whether the
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hypocenter trend of an earthquake sequence really marks the seismogenic structure or
simply reflects ill-conditioning of the location process.

So far many methods have been introduced to locate earthquakes. Earthquake location
methods have undergone many changes by Geiger’s (1912) principles. One of the first
programs based on Geiger’s principles is Hypo71 (Lee and Lahr, 1972), which has
already been used in many studies. The basic theory of Geiger (1912) is using Taylor
series expansion of the travel time function of source to station. In order to simplify the
earthquake location problem, Geiger used only the first term of Taylor series expansion
that led to a straight-line equation. Therefore, they are known as linearized relationships.
Using the linearized relationships results in a decrease in the accuracy of earthquake
location due to losing the higher terms of Taylor series; it may lead to failure in
determining the location of earthquakes using a suboptimal network, e.g. where
earthquakes are located outside the seismic network. Because of the nonlinearity of the
earthquake location problem, all of the algorithms and methods based on theses linearized
relationships solve the earthquake location equation iteratively. Thurber (1985) showed
that when the depth of earthquake is smaller than the closest distance to station,
determining the focal depth is not possible in the linearized methods. Furthermore, for
using the higher terms of Taylor series, it is necessary to calculate higher degree
derivatives, which are very complex, and sometimes impossible, using a three-
dimensional velocity model. However, the non-linear earthquake location problem can
also be solved directly by a range of probabilistic algorithms (Tarantola and Valet, 1982).
Tarantola and Valet (1982) presented a method that determined the location of
earthquakes with fully non-linear relationships without any need to calculate the partial
derivatives. The basic theory of nonlinear probabilistic method to determine the location
of the earthquakes was introduced by Tarantola and Valet (1982) and Tarantola (1987).

Reporting a reliable uncertainty for the location of an earthquake is one of the most
important parts of earthquake location, so that presenting the epicenter and depth for an
earthquake without the uncertainty is completely meaningless. Moreover, knowing the
uncertainty of a location is very important in many other studies such as seismicity and
tomography. Thus all the methods and algorithms designed to earthquake location;
present an uncertainty for the depth and epicenter of the location. Calculation of
uncertainty in an entire earthquake location problem, such as Hypo71 (Lee and Lahr,
1972) based on Geiger’s principles and NonLinLoc (Lomax et al., 2000) is by calculation
of a covariance matrix. The basic premise in these methods is that the uncertainties of the
observed arrival times and their relationship with the predicted travel times are assumed
to be Gaussian (bell-shaped). A bell-shaped error in the time of receipt will be achieved
only if the error is observed at the time and is calculated from a random and independent
model. However, apart from errors that result from picking the seismic phases (in arrival
times); the biggest error in an earthquake location is given by the seismic network.
Bondar et al. (2004) identified four main network criteria for epicenter accuracy: (1) the
number of phases used in per location; (2) the distance to the closest station; (3) the
azimuthal gap; and (4) the secondary azimuthal gap.

Thus, many studies are done to find optimal conditions for the use of a network
station, e.g. Chatelain et al. (1980), Kissling et al. (1988), Gomberg et al. (1990). Based
on the relocation of explosions, Bondar et al. (2004) introduced four characteristics for an
optimal seismic network to achieve a location within a 95% confidence level and under 5
km error in depth and epicenter: (1) there are 10 or more stations, all within 250 km, (2)
an azimuthal gap of less than 110°, (3) a secondary azimuthal gap of less than 160°, and
(4) at least one station within 30 km.

Another source of related errors is to use an inappropriate velocity model of the
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seismic waves to predict the travel times from source to stations.

In this work, to investigate the calculation of uncertainty in different location methods,
we compared the performances of nonlinear and linear earthquake location methods with
synthetic data by simulation of three clusters of earthquakes in Central Alborz region
where the location problem was ill-conditioned. Comparisons were made between the
non-linear probabilistic algorithm named NonLinLoc and linear location method known
as Hypo71. We studied the performance of these algorithms under different suboptimal
network conditions including primary and secondary (largest azimuthal gap by removing
single station) azimuthal gaps, an inappropriate velocity model, phase-reading error and
the distance to the nearest station using various synthetic tests in the same network-
geometry conditions of the real earthquake sequences in Mosha, Firuzkuh and Qom
regions.

We found out that in the suboptimal network conditions, the location error estimates
from Hypo71 were, in general, less accurate than NonLinLoc's and NonLinLoc solutions
were more reliable. For earthquakes occurred inside a dense seismic network, we
concluded that linearized methods produced lower quality location error estimates with
no overall bias in the hypocentral coordinates compared to non-linear methods.

Key words: Earthquake location, linearized methods, nonlinear method, uncertainty
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	مقایسه خطای مکان‌یابی زمین‌لرزه‌‌های محلی در روش‌‌های خطی‌شده و غیرخطی با استفاده از داده‌‌های شبیه‌سازی
	چكيده
	1    مقدمه
	یکی از تحقيق‌های مهم در زلزله‌‌شناسی که آن را می‌‌توان سنگ‌‌بنای بسیاری از تحقيقات دیگر، مانند توموگرافی، لرزه‌خيزي و تحلیل خطر زمین‌لرزه در يك منطقه دانست، تعیین محل مناسب زمین‌لرزه‌‌ها و عرضة عدم قطعیت مناسب با خطای مکان‌یابی است. تاكنون روش‌‌های زیادی برای  مکان‌یابی زمین‌لرزه‌‌ها پيشنهاد شده است. روش‌‌های مکان‌یابی زمین‌لرزه‌‌ها با مقاله گایگر (1912) دستخوش تغییرات زیادی شدند. با پیشرفت رايانه‌ها، برنامه‌‌های رايانه‌اي براساس روش گایگر به کار گرفته شدند. برنامه Hypo71 لی و لاهر (1972) یکی از قدیمی‌‌ترین برنامه‌‌ها براساس اصول گایگر (1912) است که هم‌‌اکنون نیز در بسیاری از تحقيقات مورد استفاده قرار می‌‌گیرد. این برنامه دارای محدودیت‌‌هایی است که به‌‌کارگیری آن در شرایط غیر ایده‌آل که در ادامه مورد بحث قرار خواهد گرفت، منجر به افزایش خطای چشمگیر در مکان‌یابی و به‌‌ویژه تعیین عمق زمین‌لرزه می‌‌شود. اساس روش گایگر (1912) استفاده از بسط سری تیلور زمان سیر امواج، از محل چشمه تا به ایستگاه است. به‌‌منظور ساده‌‌سازی حل مسئله تعیین محل، گایگر فقط از جمله اول این بسط استفاده كرد و با توجه به اینکه این جمله معادله یک خط راست را مشخص می‌‌کند، بدین‌‌ترتیب به روش خطی‌شده معروف است. استفاده از روابط خطی‌شده علاوه بر کاهش دقت به‌‌دلیل از دست دادن جملات بالاتر سری تیلور، موجب نارسایی‌‌هایی در تعیین محل زمین‌لرزه‌‌ها، به‌‌ویژه در شرایطی نظیر قرار داشتن زمین‌لرزه در خارج از شبکه می‌‌شود. تربر (1985) از جملات بیشتری در بسط تيلور معادلات گايگر استفاده كرد و روشن ساخت که تعیین عمق کانونی زمین‌لرزه‌‌های با عمق کم بدون استفاده از جملات غیر‌خطی امکان‌‌پذیر نيست. تعیین محل زمین‌لرزه‌‌ها به روش غیر‌خطی و براساس معادلات گایگر در استفاده از مدل‌‌های سرعتی با ساختار پیچیده، مانند مدل‌‌های سرعتی سه‌بُعدی با مشکلات بسیاری همراه خواهد شد، که این به لحاظ پیچیده‌‌تر شدن مشتقات بالاتر در روابط زمان سیر امواج در مسیر چشمه تا ایستگاه  است. تارانتولا و والت (1982) مبانی نظری روش تعیین محل غیر‌خطی احتمالاتی را مطرح کردند که با آن مکان‌یابی زمین‌لرزه‌‌ها بدون نیاز به محاسبه مشتقات درجات بالاتر و به‌‌صورت کاملاً غیر‌خطی صورت می‌‌گیرد.
	محاسبه عدم قطعیت برای مکان‌یابی زمین‌لرزه‌‌ها یکی از مهم‌ترین بخش‌‌های مکان‌یابی است به‌‌طوری که عرضه مکان برای یک زمین‌لرزه بدون ذکر عدم قطعیت رومرکزی و عمقی آن کاملاً بی‌‌معنی است. علاوه بر این آگاهی از عدم قطعیت مکان‌یابی در بسیاری از بررسي‌ها مانند توموگرافی و بررسی لرزه‌خیزی دارای اهمیت بالایی است. به‌‌این‌‌ترتیب همة روش‌‌ها و الگوریتم‌‌های طراحی شده برای مکان‌یابی زمین‌لرزه‌‌ها، علاوه بر مکان‌یابی زمین‌لرزه‌‌ها مقدار عدم قطعیت مکان عرضه شده را گزارش می‌‌کنند. محاسبه عدم قطعیت مکان‌یابی در بسیاری از برنامه‌‌های مکان‌یابی مانند Hypo71 (لی و لاهر، 1972)، Hypoellipse (لاهر، 1989) و مانند آنها که براساس نظرية گایگر عمل می‌‌کنند، و نیز روش غیر‌خطی Nonlinloc (لوماکس و همکاران، 2000) براساس محاسبه ماتریس کوواریانس مدل صورت می‌‌گیرد. فرض اساسی در بیان عدم قطعیت‌‌ در این برنامه‌‌ها این است که عدم قطعیت‌‌ در داده‌‌ها دارای توزیع زنگوله‌‌ای (Gaussian) باشند و فقط در این صورت مولفه‌‌های ماتریس کوواریانس می‌‌توانند نمایش مناسبی از عدم قطعیت‌‌ها باشند. زنگوله‌‌ای بودن شکل خطا‌‌ها در زمان رسید‌‌ها فقط در صورتی محقق خواهد شد که خطا در زمان رسید‌‌های مشاهده‌‌ای و محاسبه شده از یک مدل پیش‌‌فرض، به‌‌صورت تصادفی و غیروابسته باشند. اما جدا از خطای خوانش فاز در زمان رسید‌‌های ثبت شده در هر ایستگاه که می‌‌توان آن را به صورت تصادفی فرض کرد، عوامل متعددی در  مکان‌یابی باعث بروز خطاهای وابسته می‌‌شوند. قسمت زیادی از این خطا‌‌ها به علت وضعیت قرارگیری ایستگاه‌‌ها نسبت به زمین‌لرزه است (گامبرگ و همکاران، 1990؛ بندار و همکاران، 2004). بندار و همکاران (2004) چهار مشخصه اصلی را برای ارزیابی یک شبکه ایستگاهی معرفی می‌‌کنند: 1- تعداد فاز‌‌های مورداستفاده 2- فاصله رومرکزی زمین‌لرزه تا ایستگاه‌‌ها 3- گپ آزیموتی 4- گپ آزیموتی ثانویه. به‌‌این‌‌ترتیب تحقيقات زیادی به‌‌منظور یافتن شرایط بهینه در استفاده از یک شبکه ایستگاهی صورت گرفته است (چاتلین و همکاران، 1980؛ کیسلینگ، 1988؛ گامبرگ و همکاران، 1990). بندار و همکاران (2004) براساس آزمایش‌‌های صورت گرفته در تعیین محل انفجار‌ها، چهار معیار را برای یک شبکه ایستگاهی محلی مناسب برای مکان‌یابی زمین‌لرزه‌‌ها با سطح اعتماد 95% و خطایی کمتر از 5 کیلومتر معرفی می‌‌کنند: 1- موجود بودن حداقل 10 ایستگاه در یک فاصله 250 کیلومتری 2- گپ آزیموتی حداقل 110 درجه 3- گپ آزیموتی ثانویه حداقل 160 درجه 4-  فاصله نزدیک‌ترین ایستگاه به رومرکز زمین‌لرزه حداقل 30 کیلومتر. 
	یکی دیگر از منابع ايجاد خطای وابسته و غیر‌زنگوله‌‌‌‌ای در مکان‌یابی زمین‌لرزه‌‌ها، استفاده از یک مدل سرعتی نا‌مناسب به‌منظور پیش‌بینی زمان سیر امواج لرزه‌‌ای است. به‌‌این‌‌صورت با برآورد نامناسب سرعت حرکت موج، به یک میزان و به‌‌صورت وابسته همة زمان رسید‌‌ها دارای خطا خواهند شد (پائولیس، 1986). علاوه بر اینکه در روش‌‌های خطی‌شده، حل غیر دقیق معادلات می‌‌تواند باعث خطا در مکان‌یابی و محاسبه عدم قطعیت‌‌ها شود، در روش غیر‌خطی نیز در شرایطی که مقدار نوفه در داده‌‌ها زياد باشد و همچنین شرایط ایستگاهی نامناسب (فقدان پوشش آزیموتی کافی و پراکندگی ایستگاه‌‌ها)، نقاط توزیع احتمال به‌‌شدت پراکنده می‌‌شوند و مکان‌یابی با مشکلاتی همراه می‌‌شود که معمولا موجب برآورد خطا بیش از مقدار واقعی خواهد شد. 
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